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[摘  要] 河道污染源巡查是生态环境保护的重要环节,传统依靠人力沿河道进行巡查的方式难以全面

掌握河道污染源排放情况,效率较低,且不易掌握污染源的整体状况。而随着无人机航摄技术的不断发展

与普及,高效率、大幅面无人机传感器的出现将极大的提升了无人机应用价值。本文将针对无人机航摄

在河道污染源巡查应用的技术方法进行研究,探索利用新型空间数据采集技术进行河道污染源巡查、溯

源及管理的综合解决方案。 
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引言 

为改善水环境,防治水污染,严厉

打击各类河道非法排污问题,各地政

府成立专门的河道污染源巡查管理部

门,派遣专职人员对辖区内的河道进

行巡查与管理。加强岸线整治和资源

管控,依法严惩非法码头、非法采砂、

非法采矿、非法排污、非法捕捞等环

境违法行为,加大河道污染源巡查与

监管力度。 

而传统依靠人力方式进行河道污

染源巡查,其具有效率较低、宏观性

差、难以追溯等缺点。为此,本文将结

合实际工程应用经验,采用无人机航

摄对河道污染源巡查进行技术研究,

梳理出一套完整的无人机航摄数据获

取、数据处理、数据分析技术路线,形

成一套较为高效、准确、可追溯性强

的技术方法。 

在进行河道污染源巡查过程中,基

于先进的无人机航摄技术与数据分析

经验,进行污染源排查。同时,要求牢固

树立“绿水青山就是金山银山”理念,

坚持“绿色决定生死,市场决定取舍,

民生决定目标”的三维纲要,以水环境

质量改善为核心,按照“节水优先、空

间均衡、系统治理、两手发力”原则,

贯彻“安全、清洁、健康”方针,强化

源头控制,水陆统筹、河湖兼顾,加强流

域整治,系统推进水污染防治、水生态

保护和水资源管理。 

1 技术路线研究 

为完成本方法研究,结合实验区河

道的实际情况,制定了详细的技术路线

与流程,对关键步骤、主要环节进行技术

设计,制定切实可行的方案,确保工程试

验实施。 

2 数据采集 

2.1无人机航摄 

采用固定翼垂直起降无人机,搭

载3600万像素相机进行无人机航飞,

采集地面分辨率优于10cm影像数据。

在进行无人机航摄技术设计阶段,需

要考虑到河道宽度超过无人机影像像

幅宽度时,容易造成影像整体落入水

面的,所以需要结合河道走向及河面

宽度,尽可能修正航线方向,使无人机

影像既能覆盖水面,又能有地面点落

在岸边,便于后续进行控制测量和像

片连接。 

确定航摄时间后,即刻安排全部设

备进场。并且安排外业技术人员前往起

降场地,确定起降场地坐标。实地踏勘

时,携带手持或车载GPS设备,记录起降

场地和重要目标的坐标位置,结合已

有的地图或影像资料,计算起降场地

的高程,确定相对于起降场地的航摄

飞行高度。 

确定河流中心线

绘制河流两侧各1公里的

缓冲区范围

航线设计

无人机航飞外业控制测量

河流流域污染源调查

底图制作

内业解译、分析

疑似污染源提取 外业调查

污染源专题图制作

数据入库

管理与应用

 

技术路线 



地矿测绘 
第 4 卷◆第 2 期◆版本 1.0◆2021 年 

文章类型：论文 刊号（ISSN）：2630-4732 /（中图刊号）：561GL001 

Copyright  c  This word is licensed under a Commons Attibution-Non Commercial 4.0 International License. 48 

Geological and Mineral Surveying and Mapping 

一切准备就绪后,机组人员在机场

等待合适的航摄天气的同时,对航摄硬

件进行检查维护,确保设备处于最佳状

态。待到能见度好良,光照条件良好天气

时,逐条航线进行航空摄影。飞行期间,

定期检查飞机及航摄设备：作业期间,

对飞机、航摄仪等主要设备和电源系统、

记录系统进行定期检查,使其保持良好

工作状态。 

在完成全部的准备工作后,无人机

组根据各摄区天气状况,合理安排作业

时间,并且第一时间进行空域协调,对一

切准备就绪,可进行航摄的摄区进行航

摄。每次飞行前,须仔细检查设备的状态

是否正常。检查工作应按照检查内容逐

项进行,对直接影响飞行安全的无人机

的动力系统、电气系统、执行机构以及

航路点数据等应重点检查。每项内容须

两名操作员同时检查或交叉检查。检查

完成后,即可按照我单位《无人机航摄安

全作业基本要求》进行航摄,操控手、地

勤、地面站协同配合,按照操作要求逐步

完成各环节任务。在遇到特殊情况时,

机组成员要沉着冷静,按照操作规范科

学合理的应对。 

2.2外业控制测量 

按照《1:500,1:1000,1:2000地形图

航空摄影测量外业规范》的要求,结合河

道两侧地形地貌实际情况,进行像控点

的布设。考虑到河道航飞的特殊性,需要

在河道两侧均匀布设控制点,尽量选择

基础机构稳定、视野良好的点位,并且做

好点之记,除满足本次制图任务外,以便

后续任务使用。 

 

控制点布设示意图 

3 数据处理 

3.1空三测量方案 

空三加密,主要包括测区建立、相对

定向、绝对定向等工作,主要技术流程如

下图所示。 

 

空三加密作业流程图 

3.2 DOM制作方案 

数字正射影像图生产是利用空三加

密成果、影像数据及DEM数据,进行原始

航片匀光匀色、单片正射纠正、镶嵌处

理、影像色彩处理、DOM数据分幅等生产

标准分幅的数字正射影像图成果。基于

无人机影像的DOM生产技术流程图如下

图所示。 

4 数据分析 

4.1数据分析概述 

在制作完河流正射影像(DOM)后,需

要对数据进行分析,提取污染源图斑或

者污染源排放点点位信息。 

 

基于无人机影像的DOM制作技术流程图 

水环境的遥感监测是基于污染水的

光谱效应。被污染水体具有不同于清洁

水体的光谱特征,这些光谱特征体现在

对特定波长的吸收或反射,而且这些光

谱特征能够为遥感器捕获并在遥感图像

中体现出来。所以可采用影像光谱信息

来分析水体污染源的位置、范围。另外,

可通过人工判读的方式,结合河流沿岸

土地利用现状数据及历史调查资料,进

行逐一判读、逐一排查。 

采用无人机影像进行污染源分析的

主要优点： 

a.监测范围广、速度快、成本低。 

b.便于长期动态监侧。 

c.揭示污染源及其扩散的状态。 

d.污染物的排放源、扩散方向、影

响范围及与清洁水混和稀释的特点。 

4.2污染源图斑提取原则 

污染源图斑指实地发生污染,或者

疑似发生污染的图斑。 

图斑提取原则：提取所有疑似污染

源图斑,要求位置准确、边界清晰、属性

表达清晰。 
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4.3污染源图斑分类 

包括：工厂排水口、养殖场排水口、

污水排放口、支流沟渠汇入口、水闸等,

另外,河面大面积漂浮物、河面大面积藻

类覆盖、河边大面积污水坑、违规放牧、

河面或河边违规倾倒废弃物也是图斑提

取的主要内容。 

4.4数据分析信息提取方法 

4.4.1勾绘污染源图斑 

(1)最小上图图斑 

根据管理需要,结合不同分辨率影像

识别能力,综合确定最小监测图斑面积,

符合下表之规定。其中,同一条线状地物

如因占用地类不同被拆分为若干段,无论

各段面积多少均须以图斑上图。 

最小监测图斑面积 

原始影像分辨率 最小监测图斑面积

优于 10cm

100平方米。

对于小于100平方米的图斑,

在区域中间位置标注点位
 

(2)监测图斑边界精度 

监测图斑界线相对于DOM上明显同

名地物的位移不得大于2倍采样间隔。 

(3)编号 

图斑编号以县级行政辖区为单元,

按照自上而下,从左到右的方式统一编

号。一个县级辖区有多个批次任务时,

后批次在前批次基础上补充编号。 

4.4.2制作河流污染源无人机监测

图册 

 

 

(1)图册目录 

①封面；②污染源排查与监测任务

概况；③污染源分布矢量示意图；④污

染源分布影像+矢量示意图；⑤污染源分

布监测统计信息表；⑥现场照片、坐标、

属性信息统计表。 

(2)总结报告 

对本次监测、排查任务的总结。 

4.5数据入库方案 

4.5.1数据入库建设内容 

针对河道巡查工作的实际需要,

进行河道遥感专题图制作,并对专题

图进行管理,形成河道遥感专题图数

据库,供管理决策者查看,掌握河道全

局情况。同事,结合移动巡查的技术手

段,对河道的实时动态信息进行无死

角的采集、上报、汇总、分析,为管理

决策者指定针对性的河道管理方案提

供技术依据。 

本解决方案主要建设内容为： 

①一套河道遥感专题地图；②一套

河道遥感专题地图制作、管理及移动巡

查技术规范；③一套河道管理平台(数据

库管理平台)。 

4.5.2一套专题地图 

以河道无人机航摄影像为基础。 

叠加河道保护区管理专题数据。 

河道线路图、附属设施POI信息。 

控制保护区域范围图、附属设施POI

信息。 

行政归属界限。 

相关责任单位。 

 

 

保护区安全事件。 

实现一系列的空间分析和应用。 

4.5.3一套技术规范 

《河道保护区范围测量技术规范》。 

《河道保护区管理系统业务流程》。 

《河道保护区管理事件分类与编码

规范》。 

《河道保护区管理系统运行管理规

范》。 

《河道保护区无人机航摄数据采集

技术规范》。 

《河道保护区GIS地图建设与更新

管理规范》。 

4.5.4一套管理平台 

河道保护区数据库管理系统。 

面向保护区管理人员,通过服务器

访问。 

实现数据查询检索及数据资源管理

等功能。 
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